
C3 2.1.1 Algorithm Test 

(AS Data) 

2024. 1. 15 (SW개발실) 

□ AS 데이터를 이용한 알고리즘 테스트 

- AS 접수 기록의 현장 상황을 참고하여 C3 데이터 中 구체

적 현장상황이 기록된 데이터와 일상 데이터를 C3 2.1.1 알

고리즘에 적용하여 검증한다.  

- C3 2.1.1 알고리즘은 센서를 우측 포켓에 위치하는 것을 

기준으로 수정되었다. 하지만 다수의 AS 데이터는 센서가 제

품 상단의 중앙에 위치하여 수집되었다. 뿐만 아니라 RAW 

데이터가 아닌 전처리(/100)된 데이터가 포함되어 있어 알고

리즘의 정확한 비교에는 한계가 있다. 따라서 알고리즘의 경

향성(검출 여부 및 Lead Time)을 위주로 확인한다.  

 

 

 

 



◼ 격발 데이터 

파일명  기존값 목표값 C3 2.1.1 

230516_LG 화학_마곡 R&D O X X 

. 

. 

.  

231204_현대산업개발_인천미추홀_13(T1) O X O  

 

- 현장 전달 사항을 기준으로 라벨링하였을 때, 오검출 

건은 14개 中 6개이다. 오검출 건의 현장 전달 사항

은 대부분 ‘낮은 단차에서 낙하’다. 하지만 데이터를 

확인해 보았을 때 낮은 단차라기에는 비교적 긴 낙하

시간을 보유하고 있어, 오검출이 아닌 현장 전달 사

항의 오류로 추정된다. 

- C3 2.1.1 알고리즘을 적용하였을 때 기존 추락 시점

과 비교하여 5~6 count 빨리 추락을 감지하는 것을 

확인했다. 따라서 기존 대비 충분한 리드 타임 확보

를 기대할 수 있다.  

- Jump 알고리즘 개선 및 수직 속도 조건 추가로 인



해, 기존 알고리즘에서 추락으로 감지되었던 동작이 

C3 2.1.1 알고리즘에서는 추락으로 감지되지 않는 것

을 확인 가능하다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



◼ 일상 데이터  

 

파일명  분석 결과  

230519_재호건설_08.csv: 

- 단차를 내려오는 듯한 구간에서 

추락을 감지 -> Fall_Count 는 최대 

16 으로 길지 않으나, 수직속도가 

86 으로 높아 임계값이 -4 조정되어 

격발  

. 

. 

. 

230601_현대건설_영동 03.csv: 

- Jump 하여 단차를 내려오는 

데이터로 추정 -> Jump 를 인식하여, 

OverCount 가 5 로 임계값을 

조정하였지만, Fall_Count 가 25 로 

격발됨. 수직 속도 역시 83 까지 

증가한 것으로 보아 낮은 단차를 

내려온 것은 아닐 것으로 추정 

 

- 637개 데이터 중 35개의 데이터를 오검출(추락으로 

감지) 

<오검출 유형> 

1. 센서 데이터 이상으로 인한 오검출  



 

⚫ 정상적으로 센싱이 되지 않고 <6100, 0, -

14100><0, -20300, 0>와 같은 값이 반복될 때, 

Trigger 5번으로 인식 

➔ 센서 이상으로 추락으로 검출 될 경우 격발 충격으

로 인해 위험한 상황이 발생할 수 있으므로, 위와 같

이 정상적으로 센싱되지 않을 때 재전원을 유도하도

록 알림이 필요 

2. 단차를 내려올 때 발생하는 오검출  

⚫ RAW_ACC 가 20이하로 감소하는 샘플이 적고 

비교적 큰 값을 가지는 상태에서 

High_Fall_Counter의 증가로 격발

(LPF_Fall_Counter의 경우 15이상 증가하지 않

음) 

⚫ 기존 알고리즘에서의 점프 임계값은 130이상이었

으나, C3 2.1.1은 160이상일 때 임계값을 조정하

면서 기존에 격발되지 않은 샘플들이 추락으로 인



식 

⚫ 낙하하면서 BendOverCount가 증가하여, 임계값

이 상승하였으나, 지면과 충돌 직전 

BendOverCount가 리셋되면서 임계값이 조정되지 

않아 추락으로 인식 

3. 그 외 

⚫ 낙하 직후 충격량에 의해 Trigger 6으로 검출

(231011_우복이엔씨_02.csv) 

➔ Trigger 1의 임계값 조정 : High FallCount를 사용

하면서, Low Fall Counter가 15까지 증가하지 않더

라도 격발. (현재 추락 카운터 조정이 둘의 차이가 6 

이상일때 조정하게 되는데, 추락 카운터조정의 수정

이 필요해 보임 → ‘230919_롯데건설_청담삼익

1_11.csv’에서 Low Counter가 1일때 High 

Counter는 9임에도 추락 카운터가 조정되지 않음. ) 

➔ 점프 인식 임계값 조정 : 많은 데이터에서 낙하 직전 

RAW_ACC가 120~140까지 상승하는데, 이 부분은 

단차를 내려올 때 점프자세로 추정됨 → C3 2.1.1은 

160을 기준으로 하고 있어 임계값 조정을 하지 않음 



※AS 데이터는 C3 2.1.1가 적용될 제품과 센서 위치가 다른 것이 있

고, 100으로 나눈 전처리데이터이기 때문에 실제 C3 2.1.1로 수집한 

것과 다를 수 있음 

 

테스트 결과표 참고(링크 첨부) 

 

□ 향후 계획 

AS 데이터 및 테스트 데이터를 통해 확인된 오류를 수정

및센서 오장착 발생 알림 등 제품의 정상작동을 위해 필

요한 기능 추가  

 

 

테스트_결과표_231228.xlsx

