
S/W개발실 주간회의(4.27) 

□ Zephyr 기반 멀티모드 펌웨어 개발 
 추락 검출 알고리즘 탑재, 추락 동작 정상 검출 확인 완료(간이 실험) 

 Power-Off 이벤트 탐지 및 세션 종료 기능 구현 후, 정상 동작 확인 

□ C-Light IMU 센서 고착 현상 대응 조치 
 IMU 센서 제조사(TDK-InvenSense)의 이상 시료(1개) 분석 결과 수신(4.21) 

* 예상치 못한 외부 충격으로 MEMS Gyro가 손상을 입어, 비정상 출력을 하는 것으로 추정 

 IMU 센서 SelfTest 및 동일 데이터 반복 탐지 기능을 추가, 고착 현상 감지시 추락 검출 

알고리즘 미실행 및 장애 LED 점등 후 장애 기록 작성 

* 신형 보드(C35 등 4종) 및 C3 구형 보드(2종) 등 펌웨어 6종에 상기 기능 추가 완료 

□ 낙상 검출 알고리즘 개발 
 딥러닝 모델 개선 시도 

- training/validation을 피험자 단위로 split한 데이터셋으로 개선 진행 중 (오버피팅 방지) 

- Dropout 구조 최적화하여 적용  오버피팅 완화 효과↑ 

- Label smoothing 적용  추론치 극단 효과 ↓ 

- ReduceLROnPlateau 및 CosineDecay 적용  훈련 깊이 ↑ 

 
- 모델 구조 추가 최적화 이후 전이학습 데이터 적용에 대한 최적화 진행 예정 

 신규 입사자(김동권 매니저) 온보딩 

- 제품 종류 / 알고리즘 작동방식 교육 

- 펌웨어 업데이트 방법 교육 

- 인증, 성적서 등 보유현황 및 인증 일정 정리 진행 중 


