
S/W개발실 주간회의(6.22) 

□ Zephyr 기반 멀티모드 펌웨어 개발 
 현용 보드용 C-Light⋅Redy 펌웨어 테스트, 일상 및 추락⋅낙상 동작 기존과 비슷 

* 신규 보드용 C-Light⋅Redy 펌웨어 테스트 추진 예정 

 RTC 미설정 제품(C-Series) 부팅시 기본시간으로 설정 후 정상 작동하는 것으로 변경 

□ 센서 데이터 통합관리시스템 개발 
 센서 데이터 다중 채널 동시 추출 테스트 결과, 1 채널 추출보다 소요시간 과다 

* 4개 기기 추출 소요시간 : 23분 20초(1개 기기씩), 40분 9초(2개 기기 동시 추출) 

 기존 보드용 UART 기반 추출 논리 작성, 여러 펌웨어 버전 대상으로 테스트 진행 중 

□ 낙상 검출 알고리즘 개발 
 딥러닝 모델 개선 시도 

- 양자화 진행 및 성능 하락 최소화 재현  PTQ Static 16x8 

 
- C에서 성능 재현 완료. 추론속도 단축방안 고안 예정 

 

 


