
S/W개발실 주간회의(6.29) 

□ Zephyr 기반 멀티모드 펌웨어 개발 
 RTC 미설정 제품(C-Series) 부팅시 기본시간(2000.1.1)으로 설정 후 정상 작동 

 윈도우에서 시간 정보 패킷 브로드캐스터(BLE) 구현 

 기본시간 설정시 BLE 스캐너 가동, 시간 정보 패킷 수신시 시간 자동 설정 

□ 기존 펌웨어 Actuator 격발 여부 감지 기능 보완 
 C3(STM) 이니시에이터 격발 이후 격발 미감지 사례 발생 

 격발 감지 방식을 High⋅Low  ADC 레벨 감지로 변경, C3(STM)에 적용 완료 

 C3⋅C35 등 NRF 센서모듈에 ADC 레벨 감지 방식 적용 중 

□ 낙상 검출 알고리즘 개발 
 딥러닝 모델 개선 시도 

- 양자화 진행 및 성능 하락 최소화 재현  PTQ Static 16x8 

 
- 알고리즘 펌웨어 포팅 및 추론시간 산출 

  └ 일단 Float32 모델 기반 함께 사용할 임계값 로직 개발 및 최적화 예정 

  └ 추후, CMSIS-NN 가속기 검토 필요  

    (애초에 모델 규모가 너무 작아서, 가속기 사용으로 인한 이점보다 전처리 소모가  

     더 클 가능성 있음) 

 


